
Definedσi→j = aσi→j bσi→j,

dϵi = sϵi, dηi = sηi,

dSi = sΥi→1,1,2,2 // bS1 aS2 // dm2,1→i,

dSi = sΥi→1,1,2,2 // bS1 aS2 // dm2,1→i,

dΔi→j,k = (bΔi→3,1 aΔi→2,4) // (dm3,4→k dm1,2→j)


