
(R1,3 // dΔ11,2) ≡ (R1,3 R2,4 // dm3,43)

(R1,3 // dΔ32,3) ≡ (R1,3 R0,2 // dm1,01)

(dΔik,j R1,2 // dmj,11 // dmk,22) ≡ (R1,2 dΔij,k // dm1,j1 // dm2,k2)


