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3589 z13 t@2D
v3

-

1831 z13 t@2D
v

+ 2195 v z13 t@2D - 829 v3 z13 t@2D - 429 v5 z13 t@2D + 105 v7 z13 t@2D -

340 z15 t@2D
v7

+

2103 z15 t@2D
v5

-

1357 z15 t@2D
v3

-

619 z15 t@2D
v

+ 540 v z15 t@2D - 234 v3 z15 t@2D -

109 v5 z15 t@2D + 16 v7 z15 t@2D -

50 z17 t@2D
v7

+

472 z17 t@2D
v5

-

306 z17 t@2D
v3

-

139 z17 t@2D
v

+

72 v z17 t@2D - 34 v3 z17 t@2D - 16 v5 z17 t@2D + v7 z17 t@2D -

3 z19 t@2D
v7

+

58 z19 t@2D
v5

-

38 z19 t@2D
v3

-

18 z19 t@2D
v

+ 4 v z19 t@2D - 2 v3 z19 t@2D - v5 z19 t@2D +

3 z21 t@2D
v5

-

2 z21 t@2D
v3

-

z21 t@2D
v

>>

Timing@t1 = FastY2@BR@Knot@8, 17DDDD

KnotTheory::credits :

The minimum braids representing the knots with up to ¼ vided by Thomas Gittings. See arXiv:math.GT�0401051.

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 6, 4, 3, 2, 1, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 6, 5, 3, 2, 1, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 6, 5, 4, 2, 1, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 4, 3, 2, 1, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 5, 3, 2, 1, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 6, 5, 4, 2, 1, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5
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Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 4, 3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 5, 3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 6, 5, 4, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 4,

3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 5,

3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 6, 5, 3, 2,

1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 6, 5, 4, 2,

1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 3, 2, 1, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

OneParameterY-Testing.nb  7



Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, 3, 2, 1, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 6, 4, 3, 2, 1, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 6, 4, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 6, 4, 3, 2, 1, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 4, 3, 2, 1, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 3, 2, 1, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 6, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 6, 4, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 6, 5, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 3,

2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 6, 4, 3,

2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 6, 4, 3, 2, 1,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 3, 2, 1,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5
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Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, -2, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, -3, -4, -2, -3, 5,

4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -2<D, 5

Homf at BR@6, 8-2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -1, 2, 1<D, 4

Homf at BR@6, 8-3, -4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -1, 4, 3, 2, 1<D, 4

Homf at BR@6, 8-3, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -1, 3, 2, 1<D, 4

Homf at BR@6, 8-3, -4, -5, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2,

-3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -1, 5, 4, 3, 2, 1<D, 4

:212.926,

:
2 t@1D
v5

-

3 t@1D
v3

-

6 t@1D
v

+ 11 v t@1D - 6 v3 t@1D +

2 z2 t@1D
v5

+

19 z2 t@1D
v3

-

98 z2 t@1D
v

+ 151 v z2 t@1D -

66 v3 z2 t@1D -

15 z4 t@1D
v5

+

152 z4 t@1D
v3

-

496 z4 t@1D
v

+ 674 v z4 t@1D - 249 v3 z4 t@1D -

36 z6 t@1D
v5

+

361 z6 t@1D
v3

-

1214 z6 t@1D
v

+ 1523 v z6 t@1D - 474 v3 z6 t@1D -

48 z8 t@1D
v5

+

409 z8 t@1D
v3

-

1706 z8 t@1D
v

+ 1989 v z8 t@1D - 544 v3 z8 t@1D -

34 z10 t@1D
v5

+

258 z10 t@1D
v3

-

1422 z10 t@1D
v

+

1596 v z10 t@1D - 374 v3 z10 t@1D -

10 z12 t@1D
v5

+

88 z12 t@1D
v3

-

714 z12 t@1D
v

+ 780 v z12 t@1D -

142 v3 z12 t@1D -

z14 t@1D
v5

+

15 z14 t@1D
v3

-

208 z14 t@1D
v

+ 221 v z14 t@1D - 27 v3 z14 t@1D +

z16 t@1D
v3

-

32 z16 t@1D
v

+ 33 v z16 t@1D - 2 v3 z16 t@1D -

2 z18 t@1D
v

+ 2 v z18 t@1D -

2 t@2D
v5

+

t@2D
v

+ 4 v t@2D -

9 v3 t@2D + 4 v5 t@2D -

28 z2 t@2D
v5

+

48 z2 t@2D
v3

-

39 z2 t@2D
v

+ 92 v z2 t@2D - 95 v3 z2 t@2D +

30 v5 z2 t@2D -

102 z4 t@2D
v5

+

267 z4 t@2D
v3

-

294 z4 t@2D
v

+ 472 v z4 t@2D - 364 v3 z4 t@2D +

87 v5 z4 t@2D -

168 z6 t@2D
v5

+

608 z6 t@2D
v3

-

835 z6 t@2D
v

+ 1144 v z6 t@2D - 721 v3 z6 t@2D +

- + - + - +
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87 v5 z4 t@2D -

v5
+

v3
- + 1144 v z6 t@2D - 721 v3 z6 t@2D +

132 v5 z6 t@2D -

164 z8 t@2D
v5

+

704 z8 t@2D
v3

-

1295 z8 t@2D
v

+ 1578 v z8 t@2D - 839 v3 z8 t@2D +

116 v5 z8 t@2D -

88 z10 t@2D
v5

+

462 z10 t@2D
v3

-

1164 z10 t@2D
v

+ 1338 v z10 t@2D - 578 v3 z10 t@2D +

54 v5 z10 t@2D -

22 z12 t@2D
v5

+

164 z12 t@2D
v3

-

626 z12 t@2D
v

+ 692 v z12 t@2D - 218 v3 z12 t@2D +

12 v5 z12 t@2D -

2 z14 t@2D
v5

+

29 z14 t@2D
v3

-

193 z14 t@2D
v

+ 206 v z14 t@2D - 41 v3 z14 t@2D +

v5 z14 t@2D +

2 z16 t@2D
v3

-

31 z16 t@2D
v

+ 32 v z16 t@2D - 3 v3 z16 t@2D -

2 z18 t@2D
v

+ 2 v z18 t@2D,

-

4 t@1D
v5 z

+

11 t@1D
v3 z

-

7 t@1D
v z

-

7 v t@1D
z

+

11 v3 t@1D
z

-

4 v5 t@1D
z

-

38 z t@1D
v5

+

103 z t@1D
v3

-

59 z t@1D
v

- 73 v z t@1D + 97 v3 z t@1D - 30 v5 z t@1D -

147 z3 t@1D
v5

+

407 z3 t@1D
v3

-

202 z3 t@1D
v

-

320 v z3 t@1D + 349 v3 z3 t@1D - 87 v5 z3 t@1D -

306 z5 t@1D
v5

+

915 z5 t@1D
v3

-

379 z5 t@1D
v

-

783 v z5 t@1D + 685 v3 z5 t@1D - 132 v5 z5 t@1D -

380 z7 t@1D
v5

+

1285 z7 t@1D
v3

-

411 z7 t@1D
v

-

1169 v z7 t@1D + 791 v3 z7 t@1D - 116 v5 z7 t@1D -

286 z9 t@1D
v5

+

1134 z9 t@1D
v3

-

258 z9 t@1D
v

-

1080 v z9 t@1D + 544 v3 z9 t@1D - 54 v5 z9 t@1D -

120 z11 t@1D
v5

+

616 z11 t@1D
v3

-

88 z11 t@1D
v

-

604 v z11 t@1D + 208 v3 z11 t@1D - 12 v5 z11 t@1D -

25 z13 t@1D
v5

+

192 z13 t@1D
v3

-

15 z13 t@1D
v

-

191 v z13 t@1D + 40 v3 z13 t@1D - v5 z13 t@1D -

2 z15 t@1D
v5

+

31 z15 t@1D
v3

-

z15 t@1D
v

- 31 v z15 t@1D +

3 v3 z15 t@1D +

2 z17 t@1D
v3

- 2 v z17 t@1D +

4 t@2D
v5 z

-

11 t@2D
v3 z

+

7 t@2D
v z

+

7 v t@2D
z

-

11 v3 t@2D
z

+

4 v5 t@2D
z

+

22 z t@2D
v5

-

79 z t@2D
v3

+

66 z t@2D
v

+ 45 v z t@2D - 88 v3 z t@2D + 34 v5 z t@2D +

27 z3 t@2D
v5

-

201 z3 t@2D
v3

+

261 z3 t@2D
v

+ 84 v z3 t@2D - 288 v3 z3 t@2D + 117 v5 z3 t@2D -

42 z5 t@2D
v5

-

194 z5 t@2D
v3

+

581 z5 t@2D
v

- 25 v z5 t@2D - 539 v3 z5 t@2D + 219 v5 z5 t@2D -

148 z7 t@2D
v5

+

99 z7 t@2D
v3

+

790 z7 t@2D
v

- 347 v z7 t@2D - 642 v3 z7 t@2D + 248 v5 z7 t@2D -

178 z9 t@2D
v5

+

394 z9 t@2D
v3

+

669 z9 t@2D
v

- 564 v z9 t@2D - 491 v3 z9 t@2D + 170 v5 z9 t@2D -

96 z11 t@2D
v5

+

362 z11 t@2D
v3

+

346 z11 t@2D
v

- 428 v z11 t@2D - 250 v3 z11 t@2D + 66 v5 z11 t@2D -

23 z13 t@2D
v5

+

148 z13 t@2D
v3

+

103 z13 t@2D
v

- 161 v z13 t@2D - 80 v3 z13 t@2D + 13 v5 z13 t@2D -

2 z15 t@2D
v5

+

28 z15 t@2D
v3

+

16 z15 t@2D
v

-

29 v z15 t@2D - 14 v3 z15 t@2D + v5 z15 t@2D +

2 z17 t@2D
v3

+

z17 t@2D
v

- 2 v z17 t@2D - v3 z17 t@2D>>
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Timing@t2 = FastY2@BR@Knot@8, 17DD �. l_List ¦ Reverse@lDDD

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 4, 3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 6, 5, 3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 6, 5, 4, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 6, 4, 3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 6, 5, 3, 2, 1, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 6,

5, 3, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 6,

5, 4, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 1,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, 6, 5, 4, 3, 2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5
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Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 4, 2, 1, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 4, 3, 1, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 6, 4, 3, 2, 1, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 6, 5, 3, 2, 1, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 6, 5, 4, 2, 1, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 6, 4, 3, 2, 1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 6, 5, 3, 2, 1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 6, 5, 4, 2, 1, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 3, 2, 1, 5, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 6, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 4, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 5, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5
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Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2, 1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3, 1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

6, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 4,

3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 6, 5,

3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 2,

1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, 6, 5, 4, 3,

1, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, 6, 5, 3, 2, 1, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, 6, 5, 4, 2, 1, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 6, 4, 3, 2, 1, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 6, 4, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 5, 4, 6, 5, 3, 2, 1, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 4, 3, 6, 4, 3, 2, 1, 5, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 6, 4, 3, 2, 1, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@7, 8-3, -4, -5, -6, 6, 5, 3, 2, 1, 4, 6, 5, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2,

-3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, 5, 4, 6, 5, -3, -4, -2, -3, -3, -4, -2, -3, -2<D, 5

Homf at BR@6, 84, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3,

5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, -1, 2, 1<D, 4

Homf at BR@6, 8-3, -4, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5,

4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, -1, 4, 3, 2, 1<D, 4

Homf at BR@6, 8-3, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5,

4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, -1, 3, 2, 1<D, 4

Homf at BR@6, 8-3, -4, -5, 4, 3, 5, 4, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4,

-2, -3, -1, -2, 4, 3, 5, 4, -2, -3, -1, -2, -2, -3, -1, -2, -1, 5, 4, 3, 2, 1<D, 4
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